Priklad 3: V kolmé axonometrii AXY Z(100,110,120) zobrazte pravidelny pétiboky
hranol s podstavou v nérysné, vyskou v = 50 a podstavnou hranou AB. A[5,0,20],
BI[50, 0, 10].



Priklad 4: V kolmé axonometrii A XY Z(100, 110, 120) zobrazte rotaéni valec s podstavou
v narysné, vyskou v = 80, sttedem podstavy S[30,0,50], a polomérem r = 35.



Priklad 5: V kolmé axonometrii AXY Z(100, 110, 100) sestrojte ke kosému kruhovému
valci te¢né roviny bodem M. Valec mé jednu podstavu v pudorysné, stiedy podstav .S,
S" a polomeér r = 30. S[30, 50, 0], S'[50, 30, 90], M 100,20, 60].



Piiklad 6: V izometrii sestrojte k rotac¢nimu kuzeli (5[40, 30, 0], V'[40, 30, 100], r = 40)
tecné roviny rovnobézné s piimkou N P. N|[60, 0, 10], P[80, 60, 0].



