
Věta (Výpočet torze). Pro křivku při parametrické reprezentaci x = x(t), y =
y(t), z = z(t) v prostoru platí
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Z toho vyplývá:
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První souřadnice:

∣∣∣∣ẏ ż
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ẏz̈ − ÿż√
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Derivace:
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ż z̈

∣∣∣∣∥∥k̈
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