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kédovat takto:
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010 — 01001, 110 — 11011,

011 — 01110, 111 — 11100.
Je ihned vidét, Ze nejmensi vzdalenost nenulového kédového slova
od nuly je 2, jsme tedy schopni detekovat chybu na jedné pozici.
Opravit tuto chybu nejsme obecné schopni, naptiklad posloupnost

01000 by mohla vzniknout jednou chybou na druhé pozici anebo
jednou chybou na paté pozici.
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g(x) | x¥~"+ ba~1, odkud x — 1 | x¥)=" + ba~!, a proto ba=! = —1.
Déle odtud plyne f(x) | x)= + ba~! = x/=" — 1, tedy o/~ = 1.
ProtoZze ¥ad prvku « v grupé K* je n = p™ — 1, dostdvdme
n|j—i, coZ je ve sporu stim, ze 0 < j—i < n.
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V kédu z véty 2 mame m + 1 kontrolnich pismen, délka kédu je
p™ —1, atedy mdme (p" —1)—(m+1)=p"—m—2
vyznamovych pismen.

UZitim véty 1, v niz misto m vezmeme m + 1, abychom méli stejny
potet m + 1 kontrolnich pismen, je délka kédu

pm+1 -1

s =P L

atedy mdme (p™ +p™ 14+ p+1)—(m+1)=
P4+ p" L+ 4 p—m>p™ — m—2 vyznamovych pismen.

ProtoZe na stejny pocet kontrolnich pismen mame vice
vyznamovych pismen v kédu z véty 1, p¥iéemZ v obou p¥ipadech
dostavame kéd schopny odhalit chybu v jediném pismenu, zda se
kdd z véty 1 lepsi nez kéd z véty 2. Oviem vétu 2 miizeme
zobecnit a dostat kéd opravujici vice chyb. ..
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majici pravé p™ prvkii, necht o € K je libovolny generator
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&isla. Predpokladejme, Ze polynom g(x) je dé&litelny minimdalnim
polynomem prvku ot pro kaZdé j =1,2,...,2t a plati

st(g) < p™ — 1. Pak polynomidini kéd délky n = p™ — 1 dany
polynomem g(x) je schopen opravit chybu na t pozicich.

Diikaz. Protoze st(g) < p™ — 1, existuje v K* prvek, ktery neni
kofen g(x), a tedy 2t < n. Predpokladejme, Ze existuje nenulové
kédové slovo, jehoZ vzdalenost od nuly nepfevysuje 2t. Existujl' tedy
bi,...,bot € Zp, ne vsechny nuly, a0 < ki <k <--- <kt <n
tak, Ze polynom f(x) = Z, 1 bixki je kédové slovo, tj. g(x) | f(x) a
f(a") =0 pro kazdé j = 1,2,...,2t. Pak (a(f+f>k) =122t je
matice s linedrné zavislymi sloupC|. Ovsem pro k = 21:1 ki plati
0= det(Q(r+J)k) =12, 2t = Od(r+1)k . H1§i<j§2t(akj - Oék")

uzitim vzorce pro Vandermond(v determinant. Ale to je sou&in
majici pouze nenulové &initele, nebot o ma ¥ad n, spor.
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gx) =" +x+1) - (xX*+ X +x* +x+1)- (*+x+1) =
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Odpovidajici kéd délky 15 ma 5 vyznamovych a 10 kontrolnich
pismen. Je schopen opravit chyby aZ na tfech pozicich.



